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1. SST 00 — Cze$¢ ogdlna

1.WSTEP.

1.1 Nazwa nadana zamowieniu przez Zamawiajgcego
-Nazwa inwestycji:

PRZEBUDOWA | MODERNIZACJA APTEKI SZPITALA PRZY UL. DANUTY
SIEDZIKOWNY ,INKI” 4 W ILZY

-Adres inwestycji:
27-100 ltza ul. Danuty Siedzikéwny ,,INKI” w Itzy
Dz. Nr ewid.114,AR_17, jedn.ewid. 142503 4, powiat radomski,

woj.mazowieckie

-Nazwa i adres zamawiajacego:

Samodzielny Publiczny Zespot Zaktadow Zdrowotnych Szpital w Iizy
ul.Bodzentynska 17
27-100 Itza

1.2. Przedmiot 1 zakres robot budowlanych
- Zestawienie obiektow:
Apteka Szpitala w Ilzy przy ul.Danuty Siedzikowny ,, INKI”
- Zakres i rodzaj robot budowlanych:
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
i majace na celu przeprowadzenie robdt przy instalacjach elektrycznych spetniajacych
wymagane funkcje techniczne 1 uzytkowe okreslone w dokumentacji projektowe;.

-Zakres i1 rodzaj robot specjalistycznych, ktore przewiduje dokumentacja projektowa:

Wszystkie prace opisane w Specyfikacji traktuje si¢ jako roboty typowe. W zwigzku z
powyzszym, brak jest dokumentacji projektowej specjalistyczne;.



2. SST 01 Wymagania ogolne

Warunki techniczne dotyczg wykonania 1 odbioru instalacji elektrycznych wewnetrznych,
ochrony od porazen, ochrony przepigciowej W budynkach uzytecznosci publicznej, w
pomieszczeniach suchych i wilgotnych.

Zgodnie z normg PN-IEC 60364 1 istniejgca siecig energetyczng zastosowano uktad sieci
TN-C-S.

Cala instalacja wewnetrzna w remontowanej czgsci budynku musi by¢é wykonana w
uktadzie TN-S. Przewody ochronne, uziemienia, polaczen wyréwnawczych musza by¢
oznaczone na zielono-zotto. Barwa zielono-zotta moze stuzy¢ jedynie do oznaczania i
identyfikacji przewodow przeznaczonych do ochrony przeciw porazeniowej. Zaleca si¢ , aby
oznaczenie tymi barwami byt oznaczony caty przewdd na calej montowanej diugosci,
jezeli jest to technicznie niemozliwe oznaczenia muszg si¢ znajdowa¢ we wszystkich
mozliwych miejscach widocznych.

Wszystkie materiaty stuzace do wykonania instalacji elektrycznej jak: kable, przewody,
osprzet, aparatura 1 urzadzenia posiadaly certyfikaty, Swiadectwa dopuszczajace w
budownictwie i urzadzenia oznakowane znakiem bezpieczenstwa. Wszystkie urzadzenia
ciaggi instalacyjne muszg by¢ tak wykonane, aby istniato ich swobodne funkcjonowanie oraz
zapewnialy dostep dla przegladow 1 konserwacji. Wszystkie instalacje musza
zapewniaé ciagly przesyl energii elektrycznej o wlasciwych parametrach technicznych,
stosownie dla potrzeb Biblioteki. Nalezy przy wykonywaniu instalacji i ciggéw
instalacyjnych zapewni¢ bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasy przewodow nalezy
wykonywac¢ w liniach prostych, 1 rownoleglych do krawedzi $cian 1 stropow.

W instalacjach odbiorczych nalezy stosowac odrebne obwody elektryczne do:
1) o$wietlenia ogdlnego 1 ewakuacyjnego

2) gniazd wtyczkowych

3) gniazd wtyczkowych pojedynczych urzadzen o mocy wigkszej niz 2 kW.

Przewody opraw oswietleniowych na sufitach uklada¢ p.t. w bruzdach, nad sufitami
podwieszanymi prowadzi¢ w korytkach kablowym metalowych K50 oraz peszlach
karbowanych 20mm.

Gniazda wtyczkowe 1 taczniki, przyciski itp. nalezy instalowa¢ w sposob nie kolidujacy z
wyposazeniem pomieszczen. Laczniki obwodow $wiatta musza by¢ zainstalowane w
catlym obiekcie w taki sposob , by zalaczanie obwodu $wiatla byto poprzez nacisnigcie
klawisza w gore a wylaczenie poprzez nacisnigcie klawisza w dot.

Gniazda uzytkowe 230V w kazdym pomieszczeniu instalowa¢ wylacznie ze stykiem
ochronnym, przy czym pojedyncze gniazda musza mie¢ styk ochronny od gory. Przewod
fazowy musi by¢ zawsze montowany w lewym zacisku a przewod zerowy w prawym
zacisku, przewod PE w zacisku bolca ochronnego. Gniazda 1-fazowe ogdlne podwojne w
kolorze biatym z wkladkami blokujgcymi. Cala instalacja zaprojektowana zostata
przewodami miedzianymi.

Konstrukcje wsporcze 1 uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji
elektrycznych, bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w
sposob trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja
bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj instalacji.

W instalacjach elektrycznych zaprojektowano nastepujaca ochrong;
-ochrona od porazen pradem elektrycznym



-ochrone od przecigzen i zwar¢
-ochrong od oddziatywania cieplnego
-ochrong od zwar¢ doziemnych
-ochrong od przepigc

-ochron¢ odgromowg

3. SST.02 Wymagania szczegolowe

Przed przystapieniem do robdt montazowych zapozna¢ si¢ z dokumentacja.

1/ Przygotowac niezbgdne materiaty i1 osprzet
2/ wytyczy¢ trasy instalacji
3/ wykona¢ niezbedne przepusty umozliwiajagce montaz instalacji.

Wszystkie prace wykona¢ zgodnie z projektem i obowigzujacymi przepisami.
Przej$cia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:

- wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. musza by¢
chronione przed uszkodzeniami.

- przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych,

- obwody instalacji elektrycznych przechodzac przez podtogi muszg by¢ chronione do
wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury z
tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp. Rury nalezy uktada¢ w bruzdach uprzednio
wykutych i odpowiednio w nich mocowane.

Laczenie rur nalezy wykona¢ za pomoca przewidzianych do tego ztaczek lub przez
kielichowanie. Rury nie moga by¢ narazone na naprezenia mechaniczne. Przed
przystapieniem do wciggania przewodéw w rury ostonowe nalezy sprawdzié
prawidlowos¢ 1 przelotowos¢ wykonanego orurowania.

Wcigganie przewoddéw wykona¢ za pomoca specjalnego osprzetu montazowego.
Przewody na catej dlugosci odcinka rury nie moga mie¢ potaczen w rurze. Przewody
musza by¢ ulozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
naprezenia.

Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikow nalezy wykonywa¢ w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposdb estetyczny.

Do odbiornikow zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy
wykonywa¢ przewodami ulozonymi na tych S$cianach, stropach lub konstrukcjach
budowlanych, atakze na innego rodzaju podlozach np. ksztaltowniki, korytka itp.
Podejscia do urzadzen technologicznych w ksztattownikach wzmocnionych 35x44x1.5mm
mocowanych do $ciany i podloza za pomoca kotkow metalowych.

Przy wykonywaniu instalacji jako szczelnej nalezy przewody 1 kable uszczelniad
W sprzecie i osprzecie oraz aparatach za pomocg dtawikéw. Srednica dlawicy i otworu
uszczelniajacego pierscienia powinna by¢ dostosowana do $rednicy zewnetrznej przewodu
lub kabla. Po dokreceniu dlawic zaleca si¢ dodatkowe uszczelnianie ich za pomoca
odpowiednich uszczelniaczy.

Wykonanie instalacji p/t wymagaé bedzie utozenia przewodow i zainstalowania osprzetu
przed wykonaniem tynkowania. W przypadku wykonywania instalacji na istniejgcych



$cianach niezbedne bedzie wykucie odpowiednich bruzd pod przewody i $lepych wngk
pod osprzet oraz ich zatynkowanie.

Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable uszczelniaé
W osprzecie oraz aparatach za pomocg dtawikow.

Srednica glowicy i otworu uszczelniajacego pierscienia powinna byé dostosowana do
srednicy zewnetrznej przewodu lub kabla.

Po dokreceniu diawic zaleca si¢ dodatkowe uszczelnienie ich za pomoca odpowiednich
uszczelnien.

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych laczenia przewoddéw nalezy dokonywad
W sprzecie 1 osprzecie instalacyjnym i W odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen
skrecanych. W przypadku gdy odbiorniki elektryczne majg wyprowadzone fabrycznie na
zewnatrz przewody, a samo ich podiaczenie do instalacji nie zostalo opracowane
W projekcie, sposob podlaczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem lub kompetentnym
przedstawicielem Inzyniera.

Przewody musza by¢ ulozone swobodnie inie moga by¢ narazone na naciagi
i dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o rodzaju
wykonania, przekroju i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktérych przewody sg przytaczone za pomoca
oczek, pomiedzy oczkiem a nakretka oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac si¢
podktadki metalowe zabezpieczone przed korozja w sposéb umozliwiajacy przeptyw
pradu. Dlugos¢ odizolowanej zyly przewodu powinna zapewnia¢ prawidlowe
przyltaczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen
mechanicznych. W przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie
powinien uszkadza¢ warstwy cyny.

Konce przewodéw miedzianych z zylami wielodrutowymi (linek) powinny lecz
zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca si¢ zastosowanie tulejek
zamiast cynowania).

Miejsca potaczen zyl przewoddéw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie
oczyszczone. Samo polaczenie musi by¢ wykonane w sposdb pewny, pod wzgledem
elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku,
korozjg itp.

Polaczenia moga by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od
konstrukcji odbiornika i warunkéw technologicznych. Przylaczenia sztywne nalezy
wykonywac¢ przewodami kabelkowymi i kablami.

Potaczenia elastyczne stosuje si¢ gdy odbiorniki narazone sa na drgania o duzej
amplitudzie lub przystosowane sg do przesuni¢¢ lub przemieszczen. Polgczenia te nalezy
wykonac:

- przewodami izolowanymi wielozytowymi gigtkimi lub oponowymi,

- przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi w rurach
elastycznych.

OSPRZET INSTALACYJINY

Puszki elektroinstalacyjne gniazd i tacznikdw, puszki rozdzielcze , przelotowe 1 laczace
puszki odgatezne- nalezy stosowac¢ odpowiednie dla przekrojow przewodu i dla systemu
odcinka instalacji: natynkowe, podtynkowe, natynkowo - wtynkowe, znormalizowane.

Stopien ochrony minimum IP 2X, wytrzymatos¢ elektryczna izolacji -2kV, wykonane z
materiatow niepalnych lub nie podtrzymujacych ptomien -samogasnace.



Rozdzielnice wewnetrzne w obudowach metalowych o stopniu ochrony IP 31 z
drzwiczkami metalowymi lub izolacyjnymi zamykanymi na zamki z kluczem.

SPRZET INSTALACYIJINY taczniki i gniazda wtyczkowe ogdlnego przeznaczenia do
instalacji natynkowych, podtynkowych, natynkowo-wtynkowych.

Stopien ochrony nie mniejszy niz IP 2X a wykonaniu szczelnym niemniejszym niz I[P 44

Napigcie znamionowe 250V 50Hz, prad znamionowy: taczniki 6A, 10A, gniazda
wtyczkowe 16A.

Obudowy wykonane z materialtdow niepalnych lub niepodtrzymujacych ptomien -
samogasnace.

INSTALACJE NA ZEWNATRZ POMIESZCZEN

Obudowy osprzgtu ,sprzetu ,opraw oswietleniowych i innych urzadzen powinny by¢ w
wykonaniu szczelnym oraz zapewni¢ ochron¢ minimum IP 33.



SST 1 ROBOTY INSTALACYJNE ELEKTRYCZNE KOD CPV 45315100-9

1. WSTEP

1.WSTEP.

Nazwa zadania zostala ujgta w Specyfikacji Technicznej Wykonania rob6t w obiekcie SST
00 —,,Cz¢s¢ ogodlna”

Ogolne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione zostaty w
SSTO1 ,, Wymagania og6lne".

Szczegotowe wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaty w SST02,, Wymagania szczegotowe".

2. MATERIALY

Do wykonania instalacji elektrycznych uzytecznosci publicznej nalezy stosowaé przewody,
kable, sprzet i o sprzet oraz aparature i urzadzenia posiadajace dopuszczenie do stosowania w
budownictwie.
Za dopuszczenie do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent:
- dokonat oceny zgodnos$ci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wg
okreslonego systemu oceny zgodnosci
- wydal krajowa deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak;
przepisy dotyczace wymagan zasadniczych, zharmonizowane normy, normy
opublikowane przez Migdzynarodowa Komisje Elektrotechniczng (IEC), normy
krajowe  opracowane z uwzglednieniem przepisOw  bezpieczenstwa
Migdzynarodowej Komisji ds. Przepisow Dotyczacych Zatwierdzania Sprzetu
Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne.
- oznakowal wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z
obowigzujacymi przepisami
Wprowadzono takze wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i1 stosowania w
budownictwie na podstawie przepisow dotychczasowych 1 na zasadach w tych przepisach
okreslonych. Oznacza to, ze wydane aprobaty techniczne, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa, certyfikaty i1 deklaracje zgodno$ci z norma lub aprobata techniczna,
zachowuja waznos$¢ do dnia okreslonego w tych dokumentach.
Zastosowanie innych wyrobow jest mozliwe pod warunkiem posiadania przez nie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie 1 uwzglednienia ich w zatwierdzonym
projekcie technicznym dotyczacym instalacji elektrycznych w budynkach. Pozostale
wymagania dotyczace stosowania materialow zostaty oméwione w Specyfikacji Technicznej
Wykonania Robdt w obiekcie —, Wymagania ogdlne”.

3.SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, jaki nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robot.

Sprzet powinien by¢ zgodny z wymaganiami okreslonymi dla konkretnych rodzajow robot.



Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny i1 urzadzenia niegwarantujace realizacji umowy lub kontraktu moga
by¢ zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego 1 niedopuszczone do realizacji
robot.

W specyfikacji szczegotowej nie wystepuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkéw transportu, ktore beda
okreslone w projekcie organizacji robot oraz jakie nie wplyna niekorzystnie na stan i jakos¢
transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Szczegbtowe wymagania w  zakresie =~ wykonywania instalacji  elektrycznych:
przedstawione zastaty w SSTO1 ,,Wymagania Ogolne” i SST02 ,, Wymagania szczegdtowe”

6. KONTROLA JAKOSCI

Szczegotowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST-7 - Odbiory
instalacji 1 niezbedne protokoty.

7. OBMIAR ROBOT

Dhugosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami bedg obmierzone poziomo, wzdtuz linii
osiowej 1 podawane w m. Jezeli szczegdtowe specyfikacje techniczne nie wymagaja dla
kreslonych robdt inaczej, objetosci beda wyliczone w [m3], powierzchnie w [m2], a sprzet
1 urzadzenia w [szt.]. Przy podawaniu dlugosci, objgtosci i powierzchni stosuje sig¢
doktadnos$¢ do dwoch znakow po przecinku.

Ilosci, ktére maja by¢ obmierzane wagowo, beda wazone w kilogramach lub tonach.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi koncowemu na podstawie
wynikow przeprowadzonych prob, badan , pomiardéw i oceny wizualne;j.

9. WARUNKI PLATNOSCI
Sposéb rozliczenia robdt tymczasowych i1 towarzyszacych - zasady platnosci ustala
Umowa pomiedzy Wykonawcg 1 Zamawiajgcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

-PN-1EC 60364-4-41- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przeciwporazeniowa.

-PN-1EC 66364-4-42 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

- PN-IEC 60364-4-43- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed pradem przetgezeniowym.



- PN-IEC 60364-4-443- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepigciami
atmosferycznymi i tagczeniowymi.

- PN-IEC 60364-4-45- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed spadkiem napigcia.

- PN-IEC 60364-4-47- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona
zapewniajgca bezpieczenstwo - zastosowanie srodkéw ochrony zapewniajacych
bezpieczenstwo - Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym

- PN-IEC 60364-4-473: - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa - Stosowanie srodkéw ochrony zapewniajgcych
bezpieczenstwo - Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym

- PN IEC 60364-4-481. - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Dobdr srodkéw ochrony w zalezno$ci od wpltywow
zewngtrznych. Wybor srodkow ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci od
wpltywow zewnetrznych.

- PN-IEC 60364-4-482- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Dobor srodkow ochrony w zalezno$ci od wptywow
zewnetrznych - Ochrona przeciwpozarowa

- PN-IEC 60364-5-51- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego - Postanowienia ogélne.

- PN-IEC 60364-5-523- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego - Oprzewodowanie - Obcigzalno$¢ pradowa
dlugotrwata przewodow

- PN-IEC 60364-5-53- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego - Aparatura taczeniowa 1 sterownicza

- PN-IEC 60364-5-537- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobér i montaz

wyposazenia elektrycznego - Aparatura rozdzielcza i sterownicza - Urzadzenia do
odlagczania izolacyjnego i laczenia
- PN-IEC 60364-5-54- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego - Uziemienia i przewody
- PN-901 E-05029. - Kod do oznaczania barw.
- PN-921 E-05031. - Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i

elektronicznych z punktu widzenia ochrony przed porazeniem

elektrycznym.
- PN-921 E-08106. - Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy ~ Kod IP.
- PN-EN 12464-1Swiatlo i oswietlenie. O$wietlenie miejsc pracy. Czesé 1 : Migjsca
pracy we wnetrzach
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SST. 2 LINIE ZASILAJACE | WLZ KOD CPV 45311100-1

1.WSTEP.

Nazwa zadania zostala ujgta w Specyfikacji Technicznej Wykonania rob6t w obiekcie SST
00 —,,Czgsé¢ ogobdlna”

Ogodlne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione

zostaty w SST 01 ,, Wymagania og6lne"
Wymagania szczegotowe przedstawione zostaty w SST 02 ,,Wymagania szczegdtowe".

2. MATERIALY

Szczegotowe wymagania zostaty omowione w SST 1 " MATERIALY"

Do wykonania wewnetrznej linii zasilajgcej rozdzielnice RAP w Piwnicy nalezy uzy¢ :
- przewodu YDY 5x6

- przepusty rurowe

- korytko kablowe metalowe K50

Do zasilania rozdzielnicy RE - Apteka Parter wykorzystaé istniejgcy wlz.

3.SPRZET
Wymagania zostaly oméwione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaly oméwione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
"Wymagania Ogdlne" W specyfikacji szczegétowej nie wystgpuja wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogo6lne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaty w SST 01 ,, Wymagania ogdlne".

Wymagania szczegdtowe przedstawione zostaty w SST 02 ,,Wymagania szczegdtowe".
Do linii zasilajacych zaliczono WLZ do rozdzielnicy:

- RAP - Piwnica

6. KONTROLA JAKOSCI
Szczegbdtowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST8 -odbiory
instalacji 1 niezbedne protokoty.

7.0BMIAR ROBOT
Dtugos$ci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami beda obmierzone poziomo, wzdtuz
linii osiowej i podawane w m.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi koncowemu na podstawie
wynikow przeprowadzonych prob, badan , pomiardéw i oceny wizualne;j.

9. WARUNKI PLATNOSCI
Sposéb rozliczenia robot tymczasowych 1 towarzyszacych - zasady ptatnosci ustala
Umowa pomigdzy Wykonawcg i Zamawiajacym
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwigzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnych zostaty podane w SST 1
pkt.10 ,,PRZEPISY ZWIAZANE”
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SST 3 Instalowanie rozdzielnic elektrycznych KOD CPV 45315700-5

1.WSTEP.

Nazwa zadania zostata ujeta w Specyfikacji Technicznej Wykonania robot w obiekcie SST
00 —,,Cz¢s¢ ogolna”

Ogo6lne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione

zostaty w SST 01 ,, Wymagania og6lne"
Wymagania szczegotowe przedstawione zostaty w SST 02 ,,Wymagania szczegotowe".

2. MATERIALY

Szczegdtowe wymagania zostaly omowione w SST 01 oraz SST 02 " MATERIALY"

Do wykonania i montazu rozdzielnicy RE i RAP nalezy uzy¢:

- obudowa rozdzielnicy RE — wnekowa, modutowa, izolacyjna, z drzwiami zamykanymi na
klucz

- obudowa rozdzielnicy RAP — Piwnica — natynkowa, modutowa, izolacyjna z drzwiami
zamykanymi na klucz.

- aparaty zgodne z dokumentacjg techniczng

3.SPRZET
Wymagania zostaly oméwione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
"Wymagania Ogodlne". W specyfikacji szczegotowej nie wystepuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE

Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne". W specyfikacji szczegotowe] nie wystepuja wymagania specjalne.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogolne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaty w SST 02 ,, Wymagania szczegotowe"

Rozdzielnice montowac tak by gorna krawedz byla na wysokosci 2m

Przewody wprowadza¢ do przedzialdbw kablowych na listwy zaciskowe lub podigczaé
bezposrednio pod aparaty rozdzielcze.

6. KONTROLA JAKOSCI
Szczegdtowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST 7 —
,,Odbiory instalacji i niezbedne protokoty”.

7.0BMIAR ROBOT
Obmiar stanowi komplet urzadzen i aparatow w rozdzielnicy SWPP, RG i
rozdzielnicach obszarowych.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi koncowemu na podstawie
wynikow przeprowadzonych prob, badan , pomiarow i oceny wizualne;.

9. WARUNKI PLATNOSCI
Sposéb rozliczenia robot tymczasowych i towarzyszacych - zasady platnosci ustala
Umowa pomiedzy Wykonawcg 1 Zamawiajgcym
13



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwigzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnych zostaty podane w SST 1
pkt.10 ,,PRZEPISY ZWIAZANE”

14



SST 4 INSTALACJA GNIAZD WTYKOWYCH, OSWIETLENIA |
OSWIETLENIA AWARYJNEGO KOD CPV 45311100-1; 45311200-2

1.WSTEP.

Nazw];Ezadania zostata ujeta w Specyfikacji Technicznej Wykonania robot w obiekcie SST
00 —,,Cz¢s¢ ogolna”

Ogodlne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaly w SSTE 01 ,, Wymagania ogdlne"

Wymagania szczegdélowe przedstawione zostaly w SST 02 ,,Wymagania szczegotowe".

2.MATERIALY

Szczegdtowe wymagania zostaly omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot ,,
Wymagania Ogoélne" oraz SST 1" MATERIALY™".

Oprawy o$wietleniowe w obszarze szkolnym przystosowane do montazu do sufitow n.t. o
p.t, wyposazone w zrodta LED:

- oprawa o$wietleniowa LED 40W 4000 Im 60x060cm

- oprawa o$wietleniowa LED 25W 2450Im IP 21 i IP55

- oprawa o$wietleniowa LED 46W 4800Im P65

- oprawa o$wietleniowa zewnetrzna LED 25W P65

- oprawa awaryjna LED 3W/1h rozsyt symetryczny

- oprawy awaryjna LED 1.2W/2h kierunkowe z piktogramem jedno i dwustronne

- oprawy awaryjna LED 6W/1h przystosowana do pracy na zewnatrz

Gniazda 230V AC :

- gniazda podwojne p.t. z bolcem ochronnym i wktadka zabezpieczajaca
- gniazda pojedyncze 1 podwdjne p.t. z klapka

- gniazda montowane w zestaw 4x gniazda 230V+2xRJ45 kat.6 p.t.

3.SPRZET
Wymagania zostaty omowione w SST 01 wykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepuja wymagania specjalne

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepuja wymagania specjalne.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogo6lne wymagania w zakresie wykonywania instalacji elektrycznych przedstawione
zostaty w SST 02 ,, wymagania szczegdtowe"

Instalacje gniazd wtykowych wykona¢ przewodami YDYp3x2.5 p.t. W S$cianach
systemowych przewody prowadzi¢ wewnatrz przestrzeni $cian w rurach ochronnych
karbowanych. Napiecie robocze izolacji 400/750V. Wszystkie gniazda muszg posiadaé
bolec ochronny.
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Instalacje oswietlenia wykona¢ w pomieszczeniach w $cianach p.t. przewodami YDYp
3, 4.5 x 1.5 podejscia do opraw /od puszek rozgateznych/ przewodami YDY3/4x1.5,
oprawy os$wietlenia ewakuacyjnego muszg by¢ zasilone oddzielnym przewodem z
rozdzielnicy RG. Oprawy przykrecane bezposrednio do sufitu, montowane na $cianach,
zwieszakach . W pomieszczeniach suchych osprzet zwyklty, w pomieszczeniach
wilgotnych sprzet 1 osprzet powinien zapewnia¢ ochrong o stopniu minimum IP 44.

Na korytarzu nad sufitem podwieszanym okablowanie N2XH-J 3x1,5 i 3x2,5 prowadzi¢
w systemie korytek kablowych metalowych.

6. KONTROLA JAKOSCI
Szczegbtowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaty w SST 7 —,,Odbiory

instalacji 1 niezbedne protokotly™.

7.0BMIAR ROBOT

Dtugos$ci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami beda obmierzone poziomo, wzdtuz
linii osiowej 1 podawane w m. Ilo$ci opraw oswietleniowych, gniazd wtykowych beda
podawane w szt.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi koncowemu na podstawie
wynikow przeprowadzonych prob, badan , pomiardw i oceny wizualne;j.

9. WARUNKI PLATNOSCI
Sposob rozliczenia robot tymczasowych i1 towarzyszacych - zasady platno$ci ustala
Umowa pomigdzy Wykonawcg 1 Zamawiajagcym

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwigzane z wykonywaniem prac elektroinstalacyjnych zostaly podane w SST 1
pkt.10 ,,PRZEPISY ZWIAZANE”
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SST 5. Instalowanie okablowania strukturalnego

KOD CPV 45314320-0

1.WSTEP.
1.1 Nazwa zadania oraz ogolne wymagania dotyczace robodt zastaty ujete w Specyfikacji
Technicznej Wykonania robot w obiekcie STO — ,,Wymagania ogdlne”

1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczng

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace
1 majace na celu wykonanie instalacji okablowania strukturalnego w Aptece

budowg tras kablowych

budowe punktu dystrybucyjnego

budowe gniazd uzytkownikow

uktadanie kabli

terminowanie kabli w osprzgcie przytaczeniowym
prace wykonczeniowe

pomiary tras kablowych

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzgtu i1 materiatow
pomocniczych zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z
podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji
innych rodzajow (typoéw) urzadzen 1 osprzgtu niz wymienione w projekcie
dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem spelnienia parametrow technicznych
urzadzen lub podwyzszenia wczesniej przewidywanych.

1.5. Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne lub
rownowazne z Polskimi Normami a w przypadku ich braku z normami
branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi
indywidualnie, przy kazdej pozycji dodatkowo. Roboty musza by¢ wykonane
zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepisow, norm i instrukcji. Nie
wyszczegolnienie jakichkolwiek z obowigzujacych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.
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1.6. Prowadzenie robot

Prowadzenie robot w budynku Apteki wymaga stosowania si¢ do warunkow i
wymagan podanych w przepisach (normach) obowigzujacych w zakresie w/w
obiekcie oraz uzgodnien wykonania robdt z jednostkami nadzorujacymi dane

obiekty.

2. MATERIALY

Ogo6lne wymagania .

2.1. Materiaty podstawowe

projekt przewiduje budowe okablowania poziomego w wersji nieekranowanej
kategorii 6/ klasy E
Wszystkie komponenty okablowania (panele, wieszaki porzadkujace, kable

liniowe, kable przylaczeniowe, gniazda abonenckie, panele krosowe) musza

pochodzi¢ z jednolitej oferty producenta systemu okablowania 1 spetnia¢

wymagania do obj¢cia wykonanej instalacji 25-letnig standardowa gwarancja

systemowa potwierdzong certyfikatem gwarancyjnym producenta systemu;
Wszystkie elementy toru transmisyjnego maja by¢ zgodne z wymaganiami

obowigzujacych norm przywotanych w projekcie dla poszczegdlnych elementow,
tzn. na kategori¢ 6 wg. ISO/IEC 11801 Am.1 i Am.2;

Wydajnos¢ komponentow Kat. 6 (ztacze-wtyk) ma by¢ potwierdzona certytfikatem

Re-Embedded Testing wystawionym przez niezalezne laboratorium badawcze, np.
GHMT, Intertec, ETL, 3P.

Wydajnos¢ zaoferowanych komponentéw pasywnych okablowania musi by¢
potwierdzona certyfikatem, niezaleznego laboratorium, np. GHMT, Intertec, ETL,
KEM, 3P;

Panel systemu okablowania strukturalnego ma mie¢ mozliwo$¢ instalacji 24
modutéw wymiennych na wysoko$ci montazowej 1U.

System powinien zapewnia¢ wsparcie ustugi PoE + zgodnie z IEEE 802.3at typ 2.
W konfiguracji pierwotnej — do uruchomienia systemu, nalezy zapewni¢
minimalne mozliwosci transmisyjne kat.6 / klasa E, przy wykorzystaniu
wymiennych wktadek nieekranowanych kat. 6.

System ma posiada¢ potwierdzong wydajno$¢ Klasy 6 (wymagane certyfikaty
niezaleznych laboratoriow oraz wymaganie wykonania pomiaréw certyfikacyjnych
dla Klasy E), natomiast jego budowa ma pozwala¢ na skonfigurowanie potaczen
do pracy z innymi wydajno$ciami, ustandaryzowanymi przez Normy 1 wynikajace
z potrzeb przylaczeniowych Uzytkownika w zakresie innym niz okablowanie
strukturalne;

Miedziane okablowanie poziome punktow logicznych stuzacych do transmisji
danych ma by¢ prowadzone nieekranowanym kablem typu UTP kategorii 6 o
pasmie czestotliwosciowym 250 MHz, w oslonie uniepalnionej . Nalezy
zastosowa¢ okablowanie o klasie odpornosci na dzialanie ognia zgodnie z
Euroklasg minimum Dca s2 d2 al

Do paneli i gniazd nalezy zastosowac te same koncowki kablowe i1 wktadki
umozliwiajgce zarabianie dedykowanym narzgdziem (panel modutowy) Ilub
zarabianie beznarzgdziowe.
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e Okablowanie nalezy sprowadzi¢ do punktu dystrybucyjnego w postaci szafy
dystrybucyjnej (wymiary zgodnie ze schematem)

e Punkt koncowy (miedziany) PL oparty zostatl na uniwersalnym nieekranowanym
gniezdzie teleinformatycznym.

e Na S$cianach kable prowadzi¢ w systemie kanatéw instalacyjnych z mozliwo$cia
instalowania w nich gniazd abonenckich oraz gniazd dedykowanych 230V AC
oraz p.t. w rurach ostonowych karbowanych.

3. SPRZET
Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogélne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystgpuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegdtowej nie wystepuja wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogo6lne zasady wykonania robot
Ogoblne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w SST 01 "Wymagania ogdlne".

5.1. Montaz poszczeg6lnych elementéw okablowania strukturalnego w szafie kablowe;.
Elementy okablowania strukturalnego montujemy w szafie dystrybucyjnej wiszacej za
pomocg zestawu elementow $rub mocujacych (4x $ruba, podktadka oraz nakretka).
Instalacja winna przebiega¢ zgodnie z kartg katalogowa danego urzadzenia.

5.2. Prowadzenie przewodow (kabli).

5.2.1.Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowac z elementow trwatych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni giecia wigzek kablowych na zakrgtach. Wartosci minimalnych
promieni gigcia kabli sg podane w kartach katalogowych kabli miedzianych 1
swiattowodowych.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy wzig¢ pod
uwage zapisy normy PN-EN 50174-2:2011 dotyczace roéwnoleglego prowadzenia
roznych instalacji w budynku, m.in. instalacji zasilajgcej, zachowujac odpowiednie
odlegtosci pomiedzy okablowaniem zasilajgcym, a okablowaniem strukturalnym przy
jednoczesnym uwzglednieniu materiatu, z ktorego zbudowane sg kanaty kablowe.

5.3. Budowa gniazd uzytkownikow

Punkty dostepu do systemu sg zrealizowane w formie gniazd podtynkowych
montowanych w puszkach $ciennych. Doprowadzenie kabli do gniazd wigze si¢ z
pozostawieniem zapasu kabla w obrebie gniazda badz tuz za nim w sytuacjach, kiedy
gabaryty gniazda nie pozwalaja na zorganizowanie zapasu. Instalacja gniazd musi
uwzglednia¢ tatwy dostep uzytkownikow do gniazd.
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5.4. Przej$cia przez $ciany i stropy

Przej$cia przez $ciany i stropy powinny speinia¢ nastepujace wymagania:

e wszystkie przejscia obwoddéw instalacji okablowania strukturalnego przez $ciany i
stropy itp. muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami,

e przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych

e obwody instalacji okablowania strukturalnego przechodzac przez podtogi muszg by¢
chronione do wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury

stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Odbidr odbywa si¢ na czterech ptaszczyznach:
o weryfikacja struktury systemu okablowania
e weryfikacja doboru komponentow
e weryfikacja wydajnosci systemu okablowania
e weryfikacja jakos$ci wykonania prac wykonczeniowych.

6.1 Weryfikacja struktury systemu okablowania.
Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementow okablowania w budynku
badZ budynkach oraz dilugosci polaczen pomiedzy nimi. Musza by¢ spetnione
wymagania opisane w EN 50173-1:2011.

6.2 Weryfikacja doboru komponentow.
Zgodnie z punktem 6.2.2.1 ,,Wybor komponentow” normy PN-EN 50173-1:2011
wydajno$¢ systemu okablowania definiujag komponenty sktadajace si¢ na
poszczegolne tory transmisyjne:

a) komponenty kategorii 5 zapewniaja wydajnos¢ klasy D okablowania
symetrycznego;

b) komponenty kategorii 6 zapewniaja wydajnos¢ klasy E okablowania
symetrycznego;

Kable i polgczenia réznych kategorii moga by¢ mieszane ze sobg w kanale,
jednakze o wydajnosci kanatu bedzie decydowat element o najstabszej
wydajnosci.”

W przypadku doboru komponentéw §wiattowodowych musza by¢ spetnione zapisy
tej samej normy PN-EN 50173-1:2011.

6.3 Weryfikacja wydajnosci systemu okablowania.
Sprawdzenie wydajnosci systemu okablowania w rozumieniu poszczegdlnych jego
faczy statych badz kanaléw polega na przeprowadzeniu badan wydajnosci zgodnie
z norma PN-EN 50346:2010 z =zastosowaniem odpowiednich przyrzadow
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okreslonej doktadno$ci. Przy badaniu okablowania symetrycznego klasy E nalezy
postuzy¢ si¢ przyrzadem pomiarowym poziomu III,

Nalezy przeprowadzi¢ badania wydajnosci taczy statych okablowania poziomego

1 szkieletowego w klasie wydajnosci, w jakiej projektowano i wykonywano system
okablowania. Wynik badan powinien by¢ pozytywny dla wszystkich taczy statych
systemu.

6.4. Pomiary dynamiczne

Pomiary wykonywane okre§lajg parametry toru transmisyjnego. Parametry
transmisyjne muszg by¢ poddane analizie w catej wymaganej dziedzinie
czestotliwosci. Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi by¢ podany na raporcie
pomiarowym dla kazdego oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego lub
kazdego oddzielnego wtokna §wiattowodowego.

Pomiary nalezy wykona¢ miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktory posiada
wgrane oprogramowanie umozliwiajagce pomiar parametrow wedlug aktualnie
obowigzujacych standardow. Analizator pomiaréw musi posiada¢ aktualny
certyfikat potwierdzajacy doktadno$¢ jego wskazan.
Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci musi charakteryzowac
si¢ minimum III poziomem doktadnosci

Do pomiarow czgsci miedzianej nalezy bezwzglednie uzy¢ uniwersalnych
adapterow pomiarowych. Wykorzystanie do pomiaréw adapteréw pomiarowych
specjalizowanych pod konkretne rozwigzanie konkretnego producenta jest
niedopuszczalne, gdyz nie gwarantuje pelnej zgodno$ci ze wszystkimi
wymaganiami normy

Pomiar kazdego toru transmisyjnego poziomego (miedzianego) powinien

zawierac:
e Wire Map mapa polaczen pinéw kabla,
e Length dhugo$¢ poszczegolnych par,
¢ Resistance rezystancja pary
e Capacitance pojemnos¢ pary
e Impedance impedancja charakterystyczna
e Propagation Delay  czas propagacji,
e Delay Skew op6znienie skro$ne,
e Attenuation ttumiennos¢,
o NEXT przestuch,
e ACR stosunek thumienia do przestuchu,
e Return Loss thumiennos$¢ odbicia,
o ELFEXT ujednolicony przestuch zdalny,
e PSNEXT suma przestuchow poszczegolnych par,
e PSACR suma ttumiennosci poszczegdlnych par,
e PSELFEXT suma przestluchow zdalnych,

21



Na raportach pomiaro6w powinna znalez¢ si¢ informacja opisujgca wysoko$¢ marginesu
pracy (inaczej zapasu lub marginesu bezpieczenstwa, tj. r6znicy pomi¢dzy
wymaganiem normy a pomiarem, zazwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich dla
kazdej wielko$ci mierzonej) podanych przy najgorszych przypadkach. Parametry
transmisyjne muszg by¢ poddane analizie w catej wymaganej dziedzinie czestotliwosci.
Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi by¢ podany na raporcie pomiarowym dla
kazdego oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego.

6.5 Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wtaczajac w to
sprawdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalacji.

Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej musza
zgadzac si¢ z rzeczywisto$cig.

7.0BMIAR ROBOT

Obmiar robdt polega na okresleniu faktycznego =zakresu robot oraz podaniu
rzeczywistych ilo$ci zuzytych materialow. Obmiar robot obejmuje roboty objete umowa
oraz ewentualne dodatkowe

1 nieprzewidziane, ktorych konieczno§¢ wykonania uzgodniona bgdzie w trakcie trwania
robot pomiedzy wykonawcg, a inspektorem nadzoru. Jednostka obmiarowi dla
przewodow elektrycznych jest 1 m. Jednostka obmiarowi dla osprzetu i urzadzen jest 1
sztuka (1 komplet). Obmiaru robot dokonuje wykonawca w sposob okreslony w
warunkach kontraktu. Sporzadzony obmiar robot wykonawca uzgadnia z inspektorem
nadzoru w trybie ustalonym w umowie. Wyniki obmiaru robo6t nalezy poréwnaé z
dokumentacja techniczno-kosztorysowa w celu okreslenia ewentualnych rozbiezno$ci w
ilo$ci robot.

8.0DBIOR ROBOT
Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi koncowemu na podstawie
wynikow przeprowadzonych prob, badan , pomiardéw i oceny wizualne;.

9. WARUNKI PLATNOSCI
Sposob rozliczenia robdt - zasady platnosci ustala Umowa pomi¢dzy Wykonawca i
Zamawiajacym.

10. Przepisy zwigzane

- EN 50173-1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego —
Czesc 1: Wymagania ogolne

- EN 50173-2:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego —
Czesc 2: Budynki biurowe;

Normy europejskie pomocnicze :



- PN-EN 50174-1:2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania —Czes¢ 1-
Specyfikacja 1 zapewnienie jakosci;

- PN-EN 50174-2:2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania —Czes¢ 2 -
Planowanie 1 wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow;

- PN-EN 50346:2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania -Badanie
zainstalowanego okablowania

- PN-EN 50310:2007 Stosowanie potaczen wyrownawczych i uziemiajacych w
budynkach z zainstalowanym sprz¢tem informatyczny
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SST 6. Instalowanie systeméw monitoringu wizyjnego IP CCTV
KOD CPV 45310000-3

1L.WSTEP
1.1 Nazwa zadania ,oraz ogélne wymagania dotyczace robdt zastaty ujete w Specyfikacji
Technicznej Wykonania robdt w obiekcie STO — ,,Wymagania og6élne”

1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace
1 majace na celu wykonanie instalacji.

Zakres robot obejmuje:
montaz punktéw kamerowych
roboty elektryczne
uruchomienie infrastruktury sieciowej
uruchomienie systemu CCTV

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatow pomocniczych
zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w
dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajow
(typow) urzadzen 1 osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod
warunkiem spelnienia parametréw technicznych urzadzen lub podwyzszenia wcze$niej

przewidywanych.

1.5. Okres$lenia podstawowe

Wszystkie okreslenia 1 nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub rownowazne
z Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2
wrze$nia 2004r., a w przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami
technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy kazdej pozycji
dodatkowo. Roboty muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych
przepisow, norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek z obowigzujacych
aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

1.6. Prowadzenie robot
Nalezy zapewni¢ oznakowanie terenu, zapewni¢ bezpieczenstwo 0sob przebywajacych
na terenie.

1.7. Odbior miejsca inwestycji
Przed rozpoczgciem robét instalacji systemu CCTV wykonawca powinien zapoznac si¢ z

budynkami, terenem gdzie b¢da prowadzone roboty.

1.8 Koordynacja robdt instalacji okablowania strukturalnego z innymi robotami



Koordynacja rob6t montazowych poszczegdlnych rodzajow powinna by¢ dokonana we
wszystkich fazach procesu inwestycji. Koordynacjg nalezy objaé projekt organizacji,
szczegdtowy harmonogram robot instalacji oraz pomocnicze roboty.

2. MATERIALY

Parametry techniczne materiatéw i wyrobow powinny by¢ zgodne z wymaganiami
podanymi w projekcie i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm
panstwowych (PN) oraz przepisom dotyczacym instalacji elektrycznych,
teletechnicznych.

2.1. Materiaty podstawowe

- Sieciowa kamera wewnetrzna

e Przetwornik obrazu 1.8 "CMOS ze skanowaniem progresywnym
Rozdzielczos¢ (4Mpx) 2560 x 1440 przy 30 fps
Minimalne o$wietlenie: Kolor: 0,002 Lux @ (F1.2, AGC ON)
Mozliwa kompresja obrazy: H.265, H.265 +, H.264 +, H.264
Zmiennoogniskowy obiektyw w zakresie 2.8 — 12 mm
Szeroki zakres dynamiki: 140dB WDR
Trzy strumienie transmisji obrazu o réznych rozdzielczo$ciach
Funkcje poprawy obrazu: BLC, HLC, Smart Defog, EIS, korekcja znieksztatcen, 3D
DNR
6 analiz zachowania, 3 wykrycia wyjatkow, wykrywanie twarzy
Obstugiwanych 5 zdefiniowanych strumieni i do 5 niestandardowych strumieni
Whbudowana pamie¢¢ do 256 GB
Stopien ochrony IP67, IK10

- Zarzadzany przetacznik PoE
e 24 porty 10/ 100M RJ45
e 4 porty 1000M SFP
e Power Over Ethernet: standard IEEE 802.3af, IEEE802.3at
e Power Over Ethernet: max. moc dla portu 30W
e Power Over Ethernet: max. moc przetacznika 370W
e Zabezpieczanie przepieciowe portu: 4kV
e Zabezpieczanie przepigciowe zasilania: 6kV
¢ Funkcja bezpieczenstwa: wigzanie adresu MAC

e Obslugiwane standardy sieci: IEEE 802.3, IEEE 802.3u, IEEE802.3ab, IEEE 802.3af,
IEEE802.3at, IEEE 802.3x, IEEE802.3z

- Sieciowy rejestrator wideo — istniejacy w GPD

- Jednostka komputerowa PC
e - Ilo$¢ zainstalowanych procesorow: 1 szt.;
- Maksymalna ilo$¢ procesorow: 1 szt.;
- Typ zainstalowanego procesora: i3 4-rdzeniowy 64bit 6MB Cache;
- llo$¢ zainstalowanych dyskow: 1 szt.;
- Maksymalna ilo$¢ dyskow: 1 szt.;
- Pojemnos$¢ zainstalowanego dysku: 1 TB,;



- Typ zainstalowanego dysku: SSD;

- Pojemnos¢ zainstalowanej pamigci: 8000 MB;

- Rodzaj zainstalowanej pamigci: DDRS3;

- Zintegrowana karta graficzna: Tak;

- Zintegrowana karta dzwigkowa: Tak;

- Zintegrowana Kkarta sieciowa: Tak;

- Typ zintegrowanej karty sieciowej: 10/100/1000 Mbit/s;

- Interfejsy: 1 x 15-stykowe D-Sub (wyjscie na monitor), HDMI 2 wyjscia
video, 1 X RJ-45 (LAN) 1 x wejscie na mikrofon , 4 x USB 2.0, 1 X
DisplayPort;

e - Napedy wbudowane (zainstalowane): DVD+RW

e - Dotgczone wyposazenie: mysz, klawiatura; monitor LCD27”

e - Oferowany typ komputera powinien znajdowac si¢ na liscie urzadzen ktore
zostaly przetestowane przez producenta zaproponowanego systemu operacyjnego
na okoliczno$¢ zgodnosci z zaproponowanym systemem (nalezy wskazaé
odpowiedni link do strony internetowej producenta systemu operacyjnego).

2.2. Odbior materialow

e Dostarczone na miejsce inwestycji materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem ilosci,
kompletnosci i zgodnosci z danymi wytwoércy. Kazda dostawe towaru nalezy
potwierdzi¢ pisemnie.

e W przypadku stwierdzenia niezgodno$ci, wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci
mogacych mie¢ wplyw na jako$¢ wykonania robot, nalezy skontaktowaé si¢ z
dostawca 1 wyjasni¢ zaistniate watpliwosci, a materialy przed ich zabudowaniem
podda¢ badaniom okreslonym przez dozor techniczny ze strony producenta lub
wykonawcy robot.

2.3. Skladowanie materialow

Skladowanie materiatow powinno odbywaé¢ sie¢ w warunkach zapobiegajacych
zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wlasciwosci technicznych na skutek
wplywu czynnikéw atmosferycznych Iub fizykochemicznych. Nalezy zachowaé
wymagania wynikajace ze specjalnych witasciwosci materiatow oraz wymagania W
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Nalezy zastosowa¢ si¢ do zalecen
producenta w w/w zakresie. Nalezy zwrocic¢ szczegdlng uwage na warunki srodowiskowe
(wilgotno$¢, temperatura) w jakich skladowane sga urzadzenia aktywne, kamery, dyski,
rejestrator.

3. SPRZET

Wymagania zostaly omoéwione w Specyfikacji Technicznej wykonania robdt w obiekcie
" Wymagania Ogo6lne" W specyfikacji szczegdétowe] nie wystgpuja wymagania
specjalne.

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materialow, elementéw, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego
rodzaju robot elektrycznych.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob
zapobiegajacy ich uszkodzeniu.
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W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania elementéw okablowania
strukturalnego 1 urzadzen nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow. Nalezy zastosowac si¢
do zalecen producenta.

Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i elementow okablowania strukturalnego bezposrednio
przed montazem, w celu unikni¢cia dodatkowego transportu z magazynu budowy

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w STO "Wymagania ogolne".

5.2 Ogo6lne ustalenia dotyczace robot
Roboty nalezy wykonywac¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa, normami, oraz
przepisami budowy, bezpieczenstwa i higieny pracy.

5.3 Uktadanie przewodoéw w instalacjach niskopradowych
Przewody nalezy uktada¢ zgodnie z PN-E-05125 i Dokumentacja Projektowa.

5.4.1 Instalacja systemu CCTV przewodami UTP kat. 6 w rurach ostonowych p.t, dla
linii zasilajacych przechodzacych przez posadzki nalezy stosowac rury stalowe.

Wyszczegdlnienie robot:
1. Trasowanie.
2. Odmierzenie i ucigcie rury.
3. Wykonanie $lepych otworow.
4. Osadzenie kotkow rozporowych.
6. Mocowanie rur za pomocg uchwytow.

5.3.3. Instalacja kamer.

1. Trasowanie miejsca montazu kamer.
Wykonanie otworéw w podiozu.
Osadzenie $rub kotwigcych w podtozu,
Rozpakowanie kamer.
Montaz 1 kompletacja kamery.
Obcigcie 1 obrobienie koncowek przewodow.
Podtaczenie przewodow pod zaciski.
Montaz obudow do podtoza.

R - I

Sprawdzenie prawidtowosci potaczen przewodow.

5.4 Polaczenia wyréwnawcze - ekwipotencjalizacji elementow przewodzacych
wewnatrz budynku jest realizowana za pomoca potaczen wyréwnawczych. W

przypadku zasilania kablowego obiektu nalezy potaczy¢ ptaszcz lub ostong metalowa
kabla z instalacjg odgromows3.

27



5.5 Ochrona przepigciowa

Ogdlne zasady ochrony instalacji elektrycznych przed przepigciami atmosferycznymi
przenoszonymi przez rozdzielcza siec zasilajaca oraz przed przepigciami
generowanymi przez urzadzenia przylaczone do instalacji zostaly zawarte w normie
PN-IEC 60364-4-443. Zgodnie z zaleceniami zawartymi w tej normie zastosowane w
instalacji elektrycznej ograniczniki przepig¢ powinny wytlumié przepigcia do warto$¢
ponizej poziomu wytrzymato$ci udarowej urzadzen elektrycznych i elektronicznych
zasilanych z danej instalacji. Wymagane znamionowe napigcia udarowe wytrzymywane
przez urzadzenia (w zalezno$ci od napigcia znamionowego i ukladu sieci) zawarte
zostaly w normie PN-IEC 61024-1:2001,

6. KONTROLA JAKOSCI

Odbioér odbywa sie na nastepujacych ptaszczyznach:
e weryfikacja struktury systemu
e weryfikacja doboru komponentow
e weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

Weryfikacja jakoSci wykonania prac wykonczeniowych

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wiaczajac
w to sprawdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym
instalacji.

Prace wykonczeniowe

Przez prace wykonczeniowe rozumie si¢ uzupetienie natynkowych tras kablowych
wykonanych z listew z tworzywa ksztattkami katow ptaskich, wewnetrznych

1 zewngtrznych, uzupetnienie faczenia pokryw na prostych odcinkach tacznikami,
uzupehienie koncowek listew zaslepkami. Widoczne nierdwnosci $cian po
zainstalowaniu listwy nalezy uzupetni¢ silikonem lub inng masg uszczelniajaca.

Jesli w instalacji wykorzystuje si¢ zamykane kanaty kablowe (np. kanaty metalowe

z pokrywa), nalezy je zamknac.

Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.
Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania
systemem, wykorzystujac opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajacy
na pozniejsza rozbudowe instalacji. Elementami, ktore nalezy oznacza¢ sa:

e kable

obwody

szafy

urzadzenia

Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne 1 widoczne.

Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacj¢ powykonawcza zawierajaca
nastepujace elementy:

e podstawa opracowania

e informacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy,
wykonawcy rozpatrywanej instalacji

o opis wykonanej instalacji wraz z zainstalowanym opisem wybranej technologii
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. lista zainstalowanych komponentow: Lp. / Producent — Dostawca / Numer
katalogowy / Nazwa elementu / [lo$¢

o schemat potaczen elementdw instalacji
o rzuty z naniesionymi elementami instalacji
o aranzacje szaf

Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej musza
zgadzac si¢ z rzeczywisto$cia.

7.0BMIAR ROBOT

Ogo6lne warunki obmiaru podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w
obiekcie STO- "Wymagania Ogolne"

Jednostka obmiarowa : jednostka obmiarowa jest: 1m dla uktadanych kabli 1szt
zainstalowanych elementow systemu 1 szt dla dostawy i uruchomienia oprogramowania

8.0DBIOR ROBOT

Ogolne warunki odbioru robdt podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w
obiekcie STO — ,,Wymagania Ogolne”

Roboty objete niniejsza Specytfikacja podlegaja odbiorowi koncowemu na podstawie
wynikow przeprowadzonych prob, badan , pomiardw i oceny wizualne;.

9. WARUNKI PLATNOSCI
Ogo6lne zasady rozliczen podano w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w
obiekcie STO —,Wymagania Ogolne”

10. Przepisy zwiazane

Normy dotyczace ogolnych wymagan oraz specyficznych dla srodowiska
biurowego:

— PN-EN 50173-1:2009/A1:2010 Technika Informatyczna — Systemy okablowania
strukturalnego — Czgsé¢ 1: Wymagania ogdlne

— PN-EN 50173-2:2008 Technika Informatyczna — Systemy okablowania
strukturalnego — Czg$¢ 2: Budynki biurowe
Dodatkowe normy europejskie zwigzane z planowaniem powotane w projekcie:

— EN50174-1:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czgs¢ 1 —
Specyfikacja i zapewnienie jako$ci

— EN50174-2:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czgs¢ 2 —
Planowanie 1 wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow

— PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cz¢$¢ 3
— Planowanie i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow
Pozostale normy powotane w projekcie:

— PN-EN 50346:2004/A1:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania -
Badanie zainstalowanego okablowania acznie z dodatkiem z 2009r

— PN-EN 50310:2007 Stosowanie potaczen wyrownawczych i uziemiajacych
w budynkach z zainstalowanym sprzgtem informatycznym
System okablowania oraz wydajnos$¢ komponentéw musi pozosta¢ w zgodzie
z wymaganiami normy PN-EN 50173-1:2009/A1:2010

— PN-EN 50132-7:2003 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach - Cze¢s$¢ 7: Wytyczne stosowania,
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— Obowigzujace normy i przepisy,
— Instrukcje montazu i obstugi urzadzen,

Uwaga:

Wszystkie roboty opisane w Specyfikacjach Technicznych powinny by¢
wykonywane zgodnie z przepisami i normami obowigzujagcymi w dniu ich
realizacji.

11 Dokumenty zwigzane
Projekt wykonawczy
Przedmiar robot
Cze$¢ rysunkowa
Projekt budowlany
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SST 7 Instalowanie pozarowych systemow alarmowych
KOD CPV 45312100-8

1.WSTEP.
Nazwa zadania ,oraz ogdlne wymagania dotyczace robot zastaty ujete w Specyfikacji
Technicznej Wykonania rob6t w obiekcie STO — ,,Wymagania og6lne”

2. MATERIALY

2.1 Ogoblne wymagania .
Zgodnie z polskimi normami 1 przepisami poszczegoélne urzadzenia muszg posiadac
certyfikaty, $wiadectwa kwalifikacyjne, homologacje oraz §wiadectwa o dopuszczeniu do
stosowania w Polsce, wydane przez stosowne instytucje. W przypadku systemow
sygnalizacji pozaru taka instytucja jest Centrum Naukowo Badawcze Ochrony
Przeciwpozarowej w Jozefowie.
Certyfikat lub aprobate Centrum Naukowo Badawczego Ochrony Pozarowej powinny
posiadac:

— optyczne czujki dymu z gniazdami

- czujka wielosensorowa dymu i temperatury

—  reczny ostrzegacz pozarowy

- element kontrolno-sterujacy /wejs¢ (monitorujacy, wyjsé sterujacy)

- sygnalizator akustyczny wewng¢trzny i zewnetrzny

- zasilacz pozarowy

— kable do wykonania linii dozorowych i sterowniczych

2.2 Przewody elektroenergetyczne .

Typ przewoddéw stosowac zgodnie z dokumentacja techniczng. Do wykonania instalacji
elektrycznych do zasilania urzadzen sygnalizacji pozaru w budynkach stosowac
przewody izolowane do ukfadania na state. Zyly przewodéw wielozylowych musza
posiada¢ rdézne barwy izolacji. Sposob uktadania przewoddéw w instalacji musi by¢
dostosowany do charakteru budynku oraz przeznaczenia pomieszczen w celu
ograniczenia wzajemnego wplywu instalacji elektrycznych i §rodowiska.  Przewody
instalacyjne stosowac¢ na napigcie znamionowe (750V). Nalezy stosowaé przewody z
zytami miedzianymi o odpornosci ogniowej PH90.

2.3 Przewody sygnatowe.

Do instalacji w systemach sygnalizacji alarmu pozarowego nalezy stosowa¢ przewody
typu parowego HTKSH ekw 1x2x1.0 PH90 .

2.4 Zestawienie elementdw systemu

1. Optyczna agresowalna czujka dymu (UV i IR)
Czujka dwusensorowa adresowalna (opt. dymu

2.

+ ciepfa)
3. Gniazdo do czujek
a Reczny ostrzegacz pozarowy adresowalny z
) izolatorem zwar¢ (wtynkowy)
5 Ramka maskujaca czerwona (do montazu
) natynkowego)
6 Sygnalizator akustyczny adresowalny tonowy z
) gniazdem i izolatorem zwar¢
7. Wskaznik zadziatania
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Sygnalizator akustyczno-optyczny, zewnetrzny,
100mA

9 Puszka przytaczeniowa, rozgatezna,

) 2x2x2,5mm2, prostokatna, bezpiecznik 0,375A
10. Trasa kablowa PH 90

11. Przewdd HTKSHekw 1x2x1 PH 90

12. | Modut zasilacza z modutem nadzoru
13. | Obudowa akumulatoréw gteboka

14. |Karta rozszerzen o 2 petle

15. | Karta sieciowa

16. | Drukarka termiczna zewnetrzna

17 Obejmy do kabli NHXH-], HDGs,

" |HTKSh ekw

Dodatkowe materiaty (pianka
uszczelniajaca itp.)

18.

2.5 Optyczne czujki dymu montowane w gniazdach na suficie dozorowanych
pomieszczen wspoOlpracuja ze wskaznikami zadziatania instalowanymi na $cianie przed
wejsciem do pomieszczenia..

2.6 Reczne ostrzegacze pozarowe ROP montowane na $cianach w ciggach
komunikacyjnych potaczone z liniami dozorowymi przewodami sygnatowymi.

2.7 Petlowe sygnalizatory akustyczne montowane na $cianach ciggdéw komunikacyjnych 1
w Aulach podiaczone do petli techniczne;.

3. SPRZET
Wymagania zostaly omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegotowej nie wystepuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE
Wymagania zostaty omowione w Specyfikacji Technicznej wykonania robot w obiekcie
" Wymagania Ogolne" W specyfikacji szczegdélowej nie wystgpuja wymagania specjalne

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Montaz wykonywa¢ zgodnie z obowigzujagcymi w kraju normami i1 przepisami.
Uwagi odno$nie montazu okablowania i urzadzen:
e (Celem uniknigcia kolizji zaleca si¢ przeprowadzenie montazu instalacji SSP po
wykonaniu innych instalacji w obiekcie, lub koordynowa¢ ich wykonanie na
biezaco z innymi branzami.

e Sposob wykonywania potgczen miedzy elementami linii podano na rysunkach
instalacji. Polaczenia petli dozorowych wykonac¢ kablem dwuzytowym typu
HTKSHekw 1x2x1.0 PH90 w systemie korytek kablowych siatkowych PH90 lub
na dedykoawnych uchwytach stalowych montowanych co 30cm. Sposob
uktadania przyja¢ taki sam jak dla instalacji elektrycznych zachowujac zgodnos¢ z
certyfikatem kabla.

e Obwody linii wykonawczych (sterujacych), od modutu sterujacego do
sterowanego urzadzenia, wykona¢ kablem HTKSHekw 1x2x1.0 PH90 — ilos¢ zyt
1 przekrdj pojedynczej zyty uzalezniony od podtaczanych urzadzen i odlegtosci.
Przewody uktada¢ na uchwytach niepalnych posiadajacych certyfikat wydany
przez CNBOP, przytwierdzonych bezposrednio do podtoza, zgodnie z
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certyfikatem kabla, jednak nie rzadziej, niz co 30 cm lub na trasach o
podtrzymaniu funkcji E-90.

e W trasach kablowych o podtrzymaniu funkcji E-90 nie wolno uktada¢ innych
kabli niz te, z ktorymi dana trasa kablowa zostala przebadana i potwierdzona
odpowiednim atestem.

e Nad trasami kablowymi E-90 nie moga przebiega¢ inne trasy, przewody, kanaty
(sanitarne, wentylacyjne itp.), ktore nie posiadaja podtrzymania funkcji E-90 w
czasie pozaru.

e Czuyjki instalowaé zawsze bezposrednio na stropie i sufiecie podwiesznym.
e (Czujki zaleca si¢ taczy¢ w podanej (rosnacej) kolejnosci numeracji.

e Podczas montazu sprawdza¢ numeracje i nazwy pomieszczen. Dane te sg
niezbedne do wykonania opisu tekstowego w centrali. Nazwy pomieszczen, ich
numeracj¢ oraz nazwy stref okre§la¢ w porozumieniu z Zamawiajacym
(Uzytkownikiem).

e Numeracje petli, czujek 1 modutow podang w projekcie nalezy traktowac jako
tymczasowg. Moze ona ulec zmianie w procesie wykonawstwa.

o UWAGA: W razie wykrycia pomieszczenia, w ktorym nie przewidziano czujki
(czujek) nalezy bezwzglednie skontaktowac si¢ z projektantem instalacji lub
osobg petnigcg nadzor autorski w celu uzupetnienia czujki (czujek).

e Moduly petlowe instalowa¢ w miejscach umozliwiajacych przeglad i konserwacje

e W przypadkach kolizji lub zblizen zachowac¢ odlegtos¢ 50 cm czujek od $cian,
podciagow, przewoddéw wentylacyjnych (o ile przebiegaja one w odleglosci
mniejszej niz 15 cm od stropu), opraw §wietlnych itp.

e Zachowa¢ odleglo$¢ czujek min. 1,5 m od kratek wentylacyjnych nawiewu i
WYywiewu.

e Zachowa¢ odlegto$¢ min. 50 cm przewodow instalacji SAP od innych przewodow
i kabli elektrycznych.

e Poczatki i konce linii dozorowych prowadzone w czg$ciach pionowych instalacji
prowadzi¢ w osobnych rurach, przy czym dopuszcza si¢ stosowanie wspolnej rury
dla ,,poczatkéw” 1 wspolnej rury dla ,,koncow” linii petlowych.

e Potlaczenie sieciowe central wykona¢ kablem HTKSHekw 1x2x1.0 PHI0 w petle
z odpowiednim montazem, jak dla linii wykonawczych.

e Reczne ostrzegacze pozaru instalowac na wysokosci 1,2-1,6 m od podtogi.

e (Centrale sygnalizacji pozaru posiadajacg panel wyswietlacza i obstugi
zainstalowa¢ na wysokos$ci umozliwiajacej tatwy odczyt informacji z jej pola
odczytowego.

e Wszystkie zmiany powstate podczas montazu instalacji nalezy nanie$s¢ w
dokumentacji powykonawczej.

6. KONTROLA JAKOSCI

Szczegoélowe zasady przeprowadzenia badan przedstawione zostaly w SST2—,,Odbiory
instalacji 1 niezbedne protokoly”.

7.0BMIAR ROBOT
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Dhugosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami bedg obmierzone poziomo, wzdhuz
linii osiowej 1 podawane w m. Jezeli szczegdtowe specyfikacje techniczne nie wymagaja
dla kreslonych robdt inaczej, objetosci beda wyliczone w [m3], powierzchnie w [m2], a
sprzet i urzadzenia w [szt.]. Przy podawaniu dtugosci, objetosci i powierzchni stosuje si¢
doktadno$¢ do dwoch znakoéw po przecinku.

8.0DBIOR ROBOT
Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi koncowemu na podstawie
wynikow przeprowadzonych prob, badan , pomiardw i oceny wizualnej oraz :

e Nalezy zapewni¢ udzial przedstawiciela dostawcy systemu lub pracownikoéw firm
autoryzowanych przez producenta systemu w celu nadzoru na budowie nad
montazem, podigczeniami i uruchomieniem systemow.

e Po wykonaniu instalacji nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ jej wykonania z projektem
technicznym oraz dokona¢ niezbednych pomiaréw kabli wymaganych dla danych
systemow.

e Nalezy uruchomi¢ i zaprogramowac systemy, a nastepnie wykonaé funkcjonalne
proby sygnalizacji, alarmowania i transmisji danych.

e Skorygowac usterki stwierdzone w czasie prob.

e Przeprowadzi¢ szkolenie personelu Uzytkownika w zakresie praktycznej obstugi
systemow.

e Dostarczy¢ dokumentacje powykonawcza (karty katalogowe, certyfikaty,
swiadectwa dopuszczenia, itd.) oraz instrukcje obstugi poszczegolnych systemow.

e Sporzadzi¢ protokot odbioru koncowego robot z udzialem przedstawicieli
Zleceniodawcy.

9. WARUNKI PLATNOSCI
Sposdéb rozliczenia robot tymczasowych 1 towarzyszacych - zasady ptatnosci ustala
Umowa pomigdzy Wykonawcg i Zamawiajagcym.

10. NORMY | PRZEPISY

e PKN-CEN/TS 54-14:2020-09 Systemy sygnalizacji pozarowej.
Wytyczne planowania, projektowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji

e PN-EN 54-1:2011 System sygnalizacji pozarowej.
Wprowadzenie

e PN-EN 54-2:2002/A1:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej.
Centrale sygnalizacji pozarowej

e PN-EN 54-3 +A1:2019-06 Systemy sygnalizacji pozarowe;.
Pozarowe urzgdzenia alarmowe — Sygnalizatory akustyczne

e PN-EN 54-4:2001/A2:2007 System sygnalizacji pozarowe;.
Zasilacze

e PN-EN 54-5+A1:2018-11 Systemy sygnalizacji pozarowej.
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Czujki ciepta — Punktowe czujki ciepta
PN-EN 54-7:2018-11 Systemy sygnalizacji pozarowe;j.
Czujki dymu — Czujki punktowe dziatajace z wykorzystaniem swiatta rozproszonego,
Swiatta
PN-EN 54-10:2005/A1:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej.
Czujki ptomienia — Czujki punktowe
PN-EN 54-11:2004/A1:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej.
Reczne ostrzegacze pozarowe
PN-EN 54-12:2015-05 Systemy sygnalizacji pozarowej.
Czujki dymu — Czujki liniowe dziatajgce z wykorzystaniem wigzki swiatta
przechodzgcego
PN-EN 54-13+A1:2020-05 System sygnalizacji pozarowe;j.
Ocena kompatybilnosci i mozliwosci przytgczenia podzespotdw systemu
PN-EN 54-16:2011 System sygnalizacji pozarowej.
Centrale dzwiekowych systemow ostrzegawczych
PN-EN 54-17:2007 System sygnalizacji pozarowej.
Izolatory zwar¢
PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowe;.
Urzadzenia wejscia/wyjscia
PN-EN 54-20: 2006 + AC:2008 Systemy sygnalizacji pozarowe;j.
Czujki dymu zasysajace
PN-EN 54-21:2009 System sygnalizacji pozarowej.
Urzadzenia transmisji alarméw pozarowych i sygnatéw uszkodzeniowych
PN-EN 54-22+A1:2020-07 Systemy sygnalizacji pozarowe;j.
Czujki ciepta liniowe kasowalne
PN-EN 54-23:2010 Systemy sygnalizacji pozarowe;j.
Pozarowe urzadzenia alarmowe — Sygnalizatory optyczne
PN-EN 54-25:2011 Systemy sygnalizacji pozarowe;j.
Podzespoty wykorzystujace tacza radiowe
PN-EN 54-27:2015-04 Systemy sygnalizacji pozarowe;j.
Kanatowe czujki dymu
PN-EN 54-28:2016-06 Systemy sygnalizacji pozarowe;j.
Czujki ciepta liniowe niekasowalne
PN-EN 54-29:2015-05 Systemy sygnalizacji pozarowe;j.
Czujki pozarowe wielodetektorowe — Czujki punktowe wykorzystujgce kombinacje
detektoréw dymu i ciepta
PN-EN 54-31+A1:2016-06 Systemy sygnalizacji pozarowe;j.
Czujki pozarowe wielodetektorowe — Czujki punktowe wykorzystujgce kombinacje
detektoréw dymu, tlenku wegla i opcjonalnie ciepta
Wytyczne Inwestora
Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz.U. 2002 nr 75,
poz. 690 z pdzniejszymi zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia
2010r.
w sprawie wykazu wyrobow stuzgcych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego
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lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia
tych wyrobdéw do uzytkowania (Dz. U. Nr 143, poz. 1002 z pdzn. zm.)
Uzgodnienia z rzeczoznawcy ds. zabezpieczen pozarowych

Wytyczne projektowania Instalacji Sygnalizacji Pozarowej SITP WP —02:2021
Dokumentacja techniczno-ruchowa centrali sygnalizacji pozarowej

Karty katalogowe i instrukcje zastosowanych urzadzen
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SST 8. Odbiory instalacji i wymagane protokoty

Procedury odbiorow poszczegolnych robot

- ODBIOR MIEDZYOPERACYINY

Odbioru miedzy operacyjnego dokonuje kierownik budowy lub wyznaczony przez niego
pracownik techniczny, przy udziale zainteresowanych pracownikow , ktorzy uczestniczyli
w wykonaniu danego rodzaju robdt. W odbiorze miedzyoperacyjnym moze uczestniczy¢
przedstawiciel generalnego wykonawcy lub inwestora.

Przy odbiorze miedzyoperacyjnym nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ odbieranych robot z
projektem technicznym i ewentualnymi zapisami w dzienniku budowy. Przy odbiorach

migdzyoperacyjnych nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na jako$¢ wykonania zgodnie z
warunkami technicznymi wykonywania danego rodzaju robot.

Z kazdego przeprowadzonego odbioru mi¢dzyoperacyjnego powinien by¢ sporzadzony
protokot podpisany przez wszystkich cztonkdéw komisji, zawierajacy ocen¢ wykonanych
robot i ewentualne zalecenia, ktore nalezy wykonaé przed podje¢ciem dalszych prac.

Wyniki odbioru miedzyoperacyjnego powinny zosta¢ wpisane do dziennika budowy.

- ODBIOR CZESCIOWY

Odbiorem czesciowym moze by¢ objeta czgs¢ obiektu, instalacji lub robdt, stanowigca
etapowg catos¢. Jako odbidr czgsciowy traktuje sie rowniez odbior dotyczacy catoksztattu
robo6t zleconych jednemu posroéd wykonawcoéw (podwykonawcow)

Odbior czgsciowy powinien zosta¢ przeprowadzony komisyjnie ,w obecnosci inwestora.
Wykonawca obowigzany jest zawiadomic 1 uzgodni¢ z zamawiajacym termin odbioru. Z
odbioru robot ulegajacych zakryciu sporzadza si¢ protokol, ktorego wyniki nalezy wpisaé
do dziennika budowy, w tym réwniez wyniki oceny jakosci. Czgsciowy odbidr powinna
przeprowadzi¢ komisja powotana przez inwestora /zamawiajacego/.W sktad komisji
powinni wchodzi¢ przedstawiciel inwestora, przedstawiciel generalnego wykonawcy,
kierownicy robot specjalistycznych (podwykonawcy). Z odbioru czesciowego nalezy
spisa¢ protokot, w ktorym wymienia si¢ ewentualne wykryte usterki oraz okreslone
terminy ich usunigcia. ROwnocze$nie nalezy zrobi¢ odpowiedni wpis w dzienniku

budowy.
- ODBIOR KONCOWY

Po wykonaniu instalacji elektrycznej w budynku wykonawca robot elektrycznych zgtasza
inwestorowi instalacj¢ do koncowego odbioru.

Odbioru koncowego dokonuje komisja powotana przez inwestora.

Odbior koncowy instalacji elektrycznej obejmuje

-sprawdzenie przedstawionych dokumentow,

-sprawdzenie zgodnosci wykonanej instalacji z umowa, warunkami przytaczenia do sieci
elektroenergetycznej, projektem instalacji, przepisami techniczno-budowlanymi, Polskimi
Normami oraz zasadami wiedzy technicznej,

-ogledziny instalacji,
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- sprawdzenie skutecznos$ci dziatania zabezpieczen 1 sSrodkéw ochrony przed porazeniem
pradem elektrycznym,

-badania i proby pomontazowe,

-proby rozruchowe,

-sporzadzenie protokotu odbioru.

Badania i pomiary odbiorcze dotyczace instalacji lub urzadzen elektrycznych maja
potwierdzi¢ ich przydatnos¢ i gotowos¢ do eksploatacji w miejscu zainstalowania. Zakres
badan odbiorczych obejmuje co najmniej nastgpujacych prob i sprawdzen.

-sprawdzenie dokumentacji

-ogledziny instalacji(urzadzenia)

-proby 1 pomiary parametréw

-sprawdzenie funkcjonalne dzialania uktadu

Dobor wlasciwej metody pomiaréw

Zastosowana metoda wykonywania pomiaréw powinna by¢ metoda najprostsza,
zapewniajaca osiagni¢cie wymaganej doktadnosci pomiarow. Wybdr metody pomiaréw
wynika ze znajomos$ci obiektow mierzonych rozpoznania dokumentacji techniczne;j
obiektu. Sposob przeprowadzania badan okresowych musi zapewni¢ wiarygodnos¢ ich
przeprowadzania (wzorce, metodyka, kwalifikacje wykonawcoéw, protokoty).
Zastosowanie nieprawidlowej lub malo znanej metody i niewlasciwych przyrzadow
pomiarowych moze by¢ przyczyng zagrozenia , w nastgpstwie dopuszczenia do
uzytkowania urzadzen, ktoére nie spelniaja warunkéw  skutecznej ochrony
przeciwporazeniowe;.

Zasady wykonywania pomiaréw

Prace pomiarowo-kontrolne mogg wykonywac osoby wylacznie posiadajace aktualne

zaswiadczenia kwalifikacyjne w zakresie pomiarowo-kontrolnym. Osoba wykonujaca

pomiary moze korzysta¢ z osoby nie posiadajgcej zaswiadczenia kwalifkacyjnego, lecz

musi ona by¢ przeszkolona w zakresie BHP dla prac przy urzadzeniach elektrycznych.
Przy wykonywaniu wszystkich pomiardw odbiorczych 1 eksploatacyjnych nalezy
przestrzega¢ nastepujacych zasad:

a/ pomiary powinny by¢ wykonane w warunkach identycznych lub zblizonych do

warunkow normalnej pracy podczas eksploatacji urzadzen czy instalacji,

b/ przed przystapieniem do pomiaréw nalezy sprawdzi¢ prawidlowo$¢ funkcjonowania
przyrzadéw (kontrola, proba itp.)

c/ Przed rozpoczgciem pomiaréw nalezy dokona¢ ogledzin badanego obiektu dla
stwierdzenia stanu ochrony podstawowej, stanu urzadzen ochronnych oraz prawidlowosci
potaczen.

d/ przed przystapieniem do pomiaréw nalezy zapozna¢ si¢ z dokumentacjg techniczng
celem poprawnego sposobu wykonania badan.



